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2.2. Tarcze kołowe obciążone osiowosymetrycznie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32
2.2.1. Zastosowanie tarcz kołowych, ich rodzaje i budowa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32
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3.4.2. Stan zgięciowy powłoki walcowej . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 86

3
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2.4. Hipotezy wytężeniowe dla materiałów ortotropowych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 172
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2.2. Stateczność płyt prostokątnych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
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Rozdział 2. Metoda różnic skończonych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342

Rozdział 3. Metoda elementów brzegowych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
3.1. Metoda elementów brzegowych dla równania Poissona . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
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