1.
2.
3.

Wigzy jednostronne . . ............ ... ...
3.1. Matematyczny opis WigzOW . ...............
3.2. Kinematyczne implikacje wigzéw . ..........
3.2.1. Ograniczenie predkosci . .............
3.2.2. Predkos¢ mozliwa i predkos¢ wirtualna. .
3.2.3. Ograniczenie przyspieszefi. ...........

Spis tresci

3.2.4. Wyznaczanie nastgpstw rozniczkowych wigzow. . . .. ..

. ReakcjawiezOW. . ... ... ... ... ... ...

4.1. Stan uktadu mechanicznego ................
4.2. SitareakcjiwiezOW . .. ... ... L.
4.3. Wiezydoskonate . . ......... ... .. ... ...
4.4. Zadanie dynamiki . ......... ... .. ... ...

. Zderzeniawukladzie............. ... ... ... ...

5.1.Opis zjawiska ...........................
5.2. Zderzenie plastyczne. .. ...................
5.3. Zderzenie Sprezyste. . .. ...

5.3.1. Hipoteza Newtona-Poissona. . .........

5.3.2. Istnienie rozwigzania i adekwatno$¢ modelu. .........
5.3.3. Szczegoblne przypadki zderzenia sprezystego. .. .. ... ..

534.ModelHertza . .....................
5.3.5. Sekwencyjny model zderzenia. ........

. Wiezydwustronne .. ............. .. ... ...

6.1. Opis i analiza ograniczen ..................
6.2. Wigzy nieholonomiczne ...................

. Zadanie dynamiki uktadu mechanicznego z wigzami

13

16
16
17
17
19
21
22

26
26
27
30
32

35
35
36
38
38
39
41
47
49

54
54
58

61

Spis tresci

()]



Spis tresci

(o]

8. Symulacje komputerowe . . ........ ... i 66

8.1. Wprowadzenie. ... ... ...ttt 66
82.Przyklad 1 ... .. .. 67
83.Przyklad 2 ... ... . 73
84.Przykltad 3 ... ... .. 82
9. Podsumowanie. . ............ i 99
Bibliografia. .. ....... ... 102
Zalgeznik. . . ... 108



