SPIS TRESCI

Stownik pojec i SKIOtOW . . . ..ot 7
D ot 10
1. Rozwdj systeméw klasy CBTC .. ... ... .. . i 13
LI Genezatematu. . . ... ..o 13
1.2. Systemy klasy CBTC — charakterystyka. . ........... .. .. oo, 15
2. Poziomy automatyzacji prowadzenia pojazdéw szynowych. . ..... ... ... . ... ... 19
2.1. Definicja poziomow automatyzacji GOA . ........ ...t 19
2.2. Funkcje odpowiadajace poszczegdlnym poziomom automatyzacji GoA............. 20
2.3. Ocena wplywu funkcji na bezpieczenstwo ruchu kolejowego i przewozow . ......... 21
3. Rozwiazania APM, monorail — charakterystyka................................. 23
3.1 Innovia APM 300 . . oo 24
311 CeChy SYSIEIMU .« o .o vttt et e e e e e 24
3.1.2. Konfiguracja trasy systemu Innovia APM 300........... ... ... .. ... ..... 27
3.1.3. Dodatkowe ushugi dla pasazerow . .......... ... .. 30
3.2. Innovia Monorail 300 . . ... ... 31
3.2.1. CeChy SYSIEIMU . .. v vttt ettt e e e 31
3.2.2. Konfiguracja trasy systemu Innovia Monorail 300. ........................ 34
3.2.3. Dodatkowe ustugi dla pasazerdw . .. ....... .. . 34
4. Stan prawny mozliwosci wdrozenia rozwigzan w Polsce .. ......... ... ... ... ... ... 35
4.1. Ustawa o transporcie kolejowym [18]. ... ... .. .. i 36
4.2. Rozporzadzenie w sprawie dopuszczania do eksploatacji okreslonych
rodzajow budowli, urzadzen i pojazdoéw kolejowych [30] . ......... ... ... ... ..... 38
4.3. Ustawa o publicznym transporcie zbiorowym [17] . ....... .. ... .. .. oo, .. 40
4.4. Rozporzadzenie w sprawie ogolnych warunkéw prowadzenia ruchu kolejowego
isygnalizacji [31] . . ..ot 41
4.5. Rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
budowle kolejowe iich usytuowanie [32] ............. .. 42
4.6. Rozporzadzenie w sprawie statystyki transportu kolejowego [34].................. 43
4.7. Instrukcja prowadzenia ruchu pojazdoéw szynowych w Metrze Warszawskim [28]. . . .. 44
4.8. Instrukcja sygnalizacji w Metrze Warszawskim [29] .. ......... ... ... ... ... ... 45



5. Certyfikacja rozwiazan APM i monorail w warunkach polskich. . ............... ...
5.1. Certyfikacja — proces i kompetencje . . . . ...ttt
5.2. Zakres dokumentéw koniecznych do uzyskania certyfikatu zgodnosci typu . .........
5.3. Zakres dokumentow koniecznych do uzyskania $wiadectwa dopuszczenia

do eKSPloataci tyPU. . . o v ottt e
5.4 WYMAZania . ..o .ottt et e e
5.5, BeZPICCZENSIWO . .« . o o ettt e e e e
5.6. Uznanie wynikow badan i sprawdzen. ... ...

6. Potencjalne zastosowanie rozwiazan APM w Polsce — Innovia APM 300

— koncepcja zastosowania dla CPK —etap I [22]........... .. .. .. ... .. ... .. ...
6.1, Cel KONCEPC]L. « « vttt ettt et e e e e e
6.2. Struktura linii taczacej terminale na lotnisku CPK.. .. ...... .. .. ... .. .. ...
6.3. Kategoryzacja PaSaZerOW . . ... ...uuu vttt e ettt e e
6.4. Organizacja tranSPOTTU . . ... oo vttt ettt e e e e e e e
6.5. Inne cechy infrastruktury SyStemu .. ...ttt
6.6. Prowadzenie ruchu . ........ . ... .

6.6.1. Zagadnienie prowadzenia ruchu w trybie pelnej automatyzacji GoA4
— zatozenia dla organizacji pracy w kontekscie GoA4 ... ... .. ... .. ...
6.6.2. Zasady prowadzeniaruchu .. ...... ... ...

7. Potencjalne zastosowanie rozwiazan monorail w Polsce — Innovia Monorail 300

— koncepcja zastosowaniadla CPK [22]....... ... ... ... ... .. ...
7.1 Cel KONCEPCI. « o v vttt et e e e e e e e e
7.2. Struktura linii monorail w Smart City CPK .. ... .. .. .. .. .
7.3. Kategoryzacja PasaZerOW . .. .. ... et ettt e e e e e e
7.4. Organizacja tranSPOTTU . . . ..o v vttt ettt e e e e e e
7.5. Inne cechy infrastruktury Systemu ... ...ttt
7.6. Prowadzenieruchu . ......... ... .

7.6.1. Zagadnienie prowadzenia ruchu w trybie pelnej automatyzacji GoA4
— zatozenia dla organizacji pracy w kontekscie GoA4 . ......... ... ... ...
7.6.2. Zasady prowadzeniaruchu . ......... ...

8. Podsumowanieiwnioski .......... ... ... .. ... ...
LIteratura . .. ... ...
SPIS TYSUNKOW . . oo

SpiS tabel . ..o





